MTTM Servomodul V4 — Programmierung ST-TRAIN im RMX-System

Wichtig — es sollte nur das auszulesende bzw. zu programmierende Modul fiir die
Ermittlung der Basis-Adresse am SX-/RMX1-Bus angeschlossen sein!

I. RMX-Zentrale im reinen SX-Betrieb direkt und ohne virtuelles Interface

Im Spannungslosen Zustand!!! An der RMX-Zentrale DIP-Schalter 1 & 3 auf ON, Rest auf OFF.
Ebenfalls in diesem Zustand das Modul mit dem SX-/RMX1-Bus verbinden!

In diesem Beispiel wird die RMX-Zentrale als reine SX-Zentrale (DIP 8 auf OFF!) per USB—>seriell
Wandler (digitus) an den Com Port 5 angeschlossen. Bei der direkten Verbindung mit einem anderen
Com-Port ist dann dieser auszuwahlen und die erweiterten Werte analog dazu einzutragen.

M ST-TRAIN Einstellungen - l 23

Autostart l Optik I Blocks / Verzogenung | Weichen / Strg
Signale/Taster/Fahrstr. | Bus | Schnittstellen | Autofaht | Netzwerk | Ende

aktiviert Interface-Typ Baud-Rate
[Z]Com-Port 1 | Future Central Control ~| (230400 |
[ Com-Port 2 | Rautenhaus SLX852 v| (57600 |
i [ICom-Port 3 [MTTM Advanced Interface Il ~| (230400 ]
| |Com-Port 4 |Future Ceptral Controlr | 230400 ~ |
[¥|Com-Port 5 | Rautenhaus SLX852 ~| (57600 ~|

[]Com-Port 6 | MTTM Advanced Interface lll v | (230400 v |

i [Z]Com-Port 7 | Future Central Control ~| (230400 ~|
[]Com-Port 8 [MTTM Advanced Interface il ~| (230400 ~|
An diesem PC vorhandene Com-Ports:
Com 1, Com 2, Com 5, Com 6, Com 7
Anmerkung:

Die Schnittstellen-Auswahl ist auch von der Spezifikation des PC/Notebook abhangig und dient hier
nur als Beispiel.
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MM ST-TRAIN Einstellungen S~

——

Autostat |  Optik |  Blocks / Verzégerung |  Weichen / Strg
Signale/Taster/Fahrstr. | Bus | Schnittstellen | Autofaht | Netzwerk | Ende
aktiviet  an SX1
Bus 0: Loks, angeschlossen an Com-Port B 7]
Bus 1. angeschlossen an Com-Port [E]
| Bus 2 . angeschlossen an Com-Port E] @] @]
|
Bus 3, angeschlossen an Com-Port E] [ [

In den Einstellungen von ST-TRAIN = Bus sind diese Einstellungen erforderlich.
Die weitere Vorgehensweise (s. Abb. unter RMX & virtuelles Interface der RMX-PC-2):

Modulprogrammierung aufrufen

Fiir unbekannte Moduladresse den Wert 127 im Feld Basis-Adresse eintragen, andernfalls die
SX-Adresse (3-stellig !)

Auslesen und Andern/Programmieren/Einstellen

Programmiermodus entfernen

ST-TRAIN Light Modul-Programmierung V414

)

Einstellungen Steller  Hilfe
MUT Weichendecoder | MUT Signal-Modul TRIX Belegtmelder TRIX Weichendecoder I Rautenhaus
MTTM Multi-IO Modul ] MTTM Servo-Modul MTTM Drehscheibe MTTM Belegtmelder | MUOT Belegtmeld
MTTM Servo-Modul V4 | MTTM Servo-Modul V3
Servo-Modul

Basis-Adresse 072 Rickmelde-Adresse 073

Direkt-Adresse OOD fir Servo Nr. 8. 0 = keine Direkt-Adresse
Min O
Max U
& -
G Programmiermode entfernen
Servo-i
Justage fur Servo % Servo-Modul am SX-Bus: 1 auf Adresse: 72
Linke Position O . aus dem Programmier-Modus nehmen? T 0l
Rechte Position Of — 0
Speed > ks [} () [t || o8
Speed -> Rechts Of £ ) o Setzen
Nachwipp-Wegebereich : Fahre Servo nach
Links Rechts ([ Setzen | [ Links ][ Mtte ][ Rechts | [ Phy.Mite |
Setze Standard-Position und fahre Servo nach Mitte Sichere Servo-Daten in Datei
Sichem [ Lsten ][ Seten |
Modul ist angeschlossen Uber Bus:
©) Lok @ Bus 1 Bus 2 Bus 3 Bus 4 Bus 5 Bus 6 Bus 7 Bus 8
auslesen ][ programmieren ][ Felder loschen ][ Felder Standard " Einstellungen H Ende ]
- ComPorts ok ZE ist aus - Modul im Programmiermodus 17.01.2012 17:04:30

© Hans-Jochen Bachmann

Seite 2



Il. RMX-Zentrale Giber das virtuelle Interface der RMX-PC-Zentrale

Hinweis — flr den Betrieb mit dem RMX-System sollte fiir den RMX1-BUS ein Busverteiler verwendet
werden.

Anschluss/Verkabelung der Busse:

SLX/RMX Interface = RMX-Zentrale = beide Busse, wobei der RMX1-Bus Gber einen Busverteiler
aufgeteilt zu den weiteren Modulen gefiihrt wird.

Im Spannungslosen Zustand!!!
- An der RMX-Zentrale DIP-Schalter 1, 3 & 8 auf ON, Rest auf OFF.
- MTTM = Servo-Modul an SX1-/RMX1-Bus anschlieRen und mit Spannung versorgen
- RMX-Zentrale einschalten.

| RMX Interface 22 |
Anschluss | COMS5 |:|
Baudrate | 57600 [=]
AutoConnect

¥ STOP beim Trennen
RMX0-Daten speichern
RMX1-Daten speichern

¥ Interface-Uberwachung
OK J
RMX-Interface Einstellung in der RMX-PC-Z

Darstellung fiir das gewahlte Beispiel !

T

| Wirtuelles 5X Interface £X
Anschluss | comi [=]
Baudrate 57600 |:|
AutoConnect

+ Fweil 5¥-Busse

Expertenmodus

OK
I Einstellung Virtuelles Interface fiir das SX-System ST-TRAIN

In diesem Beispiel !!! wird fir das virtuelle Interface noch COM 2 verwendet bzw. ist eingerichtet fiir
die Kommunikation/Anbindung mit ST-TRAIN.

Wenn das erfolgt ist, kann die RMX-PC-Z mit der RMX-Zentrale verbunden werden und das
SX-System auf aktiv gesetzt werden.
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RMX-System
Trennen &
——
S¥-System
Verbinden o
S ——
Virtuelles RMX
Aktivieren @
S ——
Virtuelles 5

-

© RMX-System und SX-System sind aktiviert

Die RMX-PC-Z wird nun auf die Taskleiste verkleinert — nicht geschlossen!!!

i

Erst jetzt erfolgt der Start von ST-TRAIN = Hauptmeni( = Einstellungen aufrufen = Schnittstellen

i

Il

MM ST-TRAIN Einstellungen _— |

Autostat |  Optikk |  Plocks /Verzégerung |  Weichen / Sirg
Signale/Taster/Fahrstr. | Bus | Schnitstellen | Autofahrt | Netzwerc | Ende

akdiviert Interface-Typ Baud-Rate
[[]Com-Port 1 | Standard (66842, 66824, SLX8 ~ | 57600 ~ |

[¥]Com-Port 2 | Rautenhaus SLX852 v | 57600 ~|

flir das Beispiel COM 2!

Als Néachstes in die Karteikarte Bus wechseln und die in nachfolgender Abb. gezeigten Einstellungen
vornehmen.

MIM  ST-TRAIN Einstellungen — .

Autostat |  Optik |  Blocks /Verzégeung |  Weichen / Sirg
Signale/Taster/Fahrstr. | Bus | Schnitstellen | Autofahrt | Netzwerkc | Ende

akdiviert an 5x1

Bus 0: Loks, angeschlossen an Com-Port E

Bus 1, angeschlossen an Com-Port E

Bus 2, angeschloszen an Com-Port E [l [l fiir das Beispiel COM 2!

Im Hauptmeni in die Modulprogrammierung wechseln und das Servo-Modul V4 auswahlen und in
das Feld <Basis-Adresse> den Wert 127 schreiben.
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Modul/Sx-Bus Gerdteprogrammigrung |E

Aufruf der Modulprogammierung im Hauptmen

MM ST-TRAIN Light Madul-Programmierung V4,14

Einstellungen  Steller  Hilfe

TRIX Weichendecoder | Rautenhaus

MTTM Belegtmelder

| MOT Belegimelder

Min U
Mz U

Srren

und der Button <Programmiermode setzen> wird angeklic

MUOT Weichendecoder I MUT Signal-Modul TRI¥ Belegtmelder
MTTM Mutti-I0 Madul | MTTM Servo-Modul MTTM Drehscheibe
MTTM Servo-Modul V4 | MTTM Servo-Madul V3
Servo-Modul
Basis-Adresse 127 Rickmelde-Adresse

Version

Direkt-Adresse fir Servo Nr. 8. 0 = keine Direkt-Adresse.

1

1k

kt.

Programmiermode setzen

@% Servo-Modul am SX-Bus: 1 auf Adresse: 127

W' in den Programmier-Modus stellen?

ACHTUMNG: Es darf nur ein Modul am 5B-Bus angeschlossen sein!

Programmiermaode
setzen

Wenn die Moduladresse unbekannt ist — kann der Wert 127 als Basis-Adresse eingetragen werden

’ Ja ] [ Mein
Sicherheitsabfrage
MTTM Servo-Modul V4 | MTTM Servo-Modul V3 |
Servo-Modul
Basiz-Adresse 127 Ruockmelde-Adresse Wersion
Direht-Adresse fur Servo MNr. 8. 0 = keine Dirckt-Adresse. Setzen
Min U 1B E e w@ D
Max U 1]E Programmiemode
— o entfemen
Moduldaten auslesen s
Servo
Justage fir S —~
Hsiage fursene @] Sollen die Daten aus dem Modul ausgelesen werden? L
Linke Position k. * 4 =
Rechte Position e Setzen
Spesd > ik [ n [ ne i
Speed - Rechts _,i E Setzen

Wird mit <Nein> betétigt, kann das Modul programmiert/eingestellt werden.

Nach der Programmierung den Programmiermodus beenden (liber den Button <Programmiermode

entfernen>/).
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Nur wenn ein Modul bereits programmiert/eingestellt wurde, sind auch Daten auslesbar!

"__E_'J ST-TRAIN Light Modul-Programmierung V414

Einstellungen Steller  Hilfe

MUT Weichendecoder | MUT Signal-Modul TRIX Belegtmelder TRIX Weichendecoder |  Rautenhaus
MTTM Mutti-I0 Modul I MTTM Servo-Modul MTTM Drehscheibe MTTM Belegtmelder [ MUOT Belegtmelder
MTTM Servo-Modul V4 | MTTM Servo-Modul V3
Servo-Modul
Basis-Adresse 072 Riickmelde-Adresse Version
Direkt-Adresse fur Servo Nr. 8. 0 = keine Direkt-Adresse
Min U 18

Max U 18 Programmiermode
- ~  entfemen

Moduldaten auslesen (R |

Servo
Justage fur Servo
Linke Posttion 18
Rechte Postion [ 5%
Speed > Lnks e ) [ |pE
Speed > R | A be
Nachwipp-Wegebereich - Fahre Ao nach
Links Rechts [ Setzen | [ ks [ Mite ][ Rechts | [ Phy.Mite |
Setze Standard-Position und fahre Servo nach Mite Sichere Servo-Daten in Datei
[ Sandms | o )
Modul ist angeschlossen Uber Bus:
) Lok @ Bus 1 Bus 2 Bus Bus 4 Bus 5 Bus 6 Bus 7 Bus 8
[ auslesen H programmieren H Fgfder loschen ][ Felder Standard ][ Einstellungen ][ Ende J
|l 7
n ComPorts ok ZE ist aus / B Meodul im Programmiermodus 17.01.2012 16:54:34

Das kann erfolgen liber djé Eingabe der Moduladresse, z.B. 072, oder bei unbekannter Adresse mit
der Eingabe des Wertey127. Das weitere Prozedere entspricht dem Ablauf der Programmierung, nur
dass die Abfrage mit <JA> beantwortet werden muss.

|  MTTM MuliO Modul | ~ MTTM Servo-Modul | MTTM Drehschebe | MTTM Belegtmelder | MOT Belegtmelder
MTTM Servo-Modul V4 | MTTM Servo-Modul V3 |
Servo-Modul
Basis-Adresse 072 Rickmelde-Adresse 073 Version | 04.0

Direkt-Adresse 000 | for Servo Nr. 8. 0 = keine Direkt-Adresse.
Min [} 1
Maxc () 1

Die ausgelesenen Daten werden angezeigt. Nun kdnnen die Programmierdaten gedndert und
Einstellungen vorgenommen werden. Die endgiiltige Uberna der Daten/Einstellungen im Modul
erfolgt erst mit dem Beenden des Programmiermodus.

Die Einstellungen kénnen nun in der Modulprogrammierung sofort im Funktionsmodus durch Aufruf
des Bitstellers getestet werden (Aufruf in der Mendileiste).
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Auswahl treffen: Adresse und diese Adresse auf <aktiv> setzen.
Der Bitsteller Gibernimmt automatisch den in der Modulprogrammierung eingestellten Bus!

Nun kann der entsprechende Servo durch anklicken (Bit = Servonummer am Modul) in seine vorher
programmierten Einstellungen gefahren werden.

Weitere ausfiihrliche Informationen sind in der kompletten Anleitung zum Servomodul V4
enthalten!
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